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Mobile Industrial Robots (MiR) rozwija i wprowadza na rynek naj-
bardziej zaawansowang lini¢ wspotpracujgcych i bezpiecznych
autonomicznych robotéw mobilnych (AMR). Szybko, tatwo i efek-
tywnie kosztowo zarzadzajg one wewnetrzng logistyka, dajgc pra-
cownikom swobodeg podejmowania bardziej wartosciowych dziatan.
Innowacyjne roboty MiR zainstalowano juz w tysigcach $rednich
i duzych miedzynarodowych zaktadéw produkcyjnych i centrow
logistycznych, a takze w kilku szpitalach na catym $wiecie. Wiecej
informacji na stronie www.mobile-industrial-robots.com.

Roboty MiR poruszajg sig ptynnie i bezpiecznie wsrdd ludzi oraz
innego sprzetu transportowego w dynamicznym otoczeniu. Czuj-
niki, kamery 3D i najnowsza technologia skanowania laserowego
zapewniajg widzenie 360 stopni dla precyzyjnej i bezpiecznej na-
wigacji i operacii.

NOWOSCI

MiR jest liderem w segmencie AMR i stale poszerza zakres rozwia-
zan dla intralogistyki. Niedawno wprowadzone na rynek modele
MiR600 i MiR1350 — pierwsze AMR o stopniu ochrony IP52, odpor-
ne na kurz i ptyny — sg przeznaczone do bezpiecznego transportu
duzych tadunkéw w wymagajgcych srodowiskach produkcyjnych
i logistycznych.

MiR600

MIR250 HOOK
Rozwigzanie, ktére umozliwia automatyczne odbieranie i holo-
wanie wozkéw. MiR Hook 250 to gérny modut dla najszybszego
i najbardziej kompaktowego robota MiR250, kt6ry ptynnie i bezpro-

blemowo porusza sig w bardzo dynamicznym érodowisku z ludz-
mi. Ta przyjazna dla uzytkownika technologia moze z tatwoscia
zautomatyzowa¢ wewnetrzny transport zatadowanych wozkow
o0 masie do 500 kg.

MiR250

Zwinny robot, ktéry moze poru-
szac sig z predkoscig 7,2 km na
godzing. Jest krotszy i nizszy
od innych modeli, dzigki czemu
potrafi nawigowac¢ w ograniczo-
nej przestrzeni, np. przejezdzac
przez otwory drzwiowe 0 szero-
kosci 80 cm.

POZOSTALE ROZWIAZANIA MIR

MiR1000

Model MiR1000 zo-
stat zaprojektowany,
aby automatyzowac
i optymalizowaé
transport wewnetrz-
ny cigzkich palet do
1000 kg. Moze trans-
portowac cigzkie tadunki bez dodatkowych zabezpieczen, nawet
w bardzo dynamicznym $rodowisku.

MiR500

Robot stworzony do
automatyzacji trans-
portu palet i ciezkich
tadunkéw w réznorod-
nych branzach przemy-
stu. Dzigki fadownosci
wynoszgcej 500 kg,
predkosci do 2 m/s i powierzchni postojowej 1350 x 920 mm jest
doskonatym rozwigzaniem w wielu Srodowiskach produkcyjnych.
MiR rozwija rowniez sze-
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reg modutéw podnosniko-

wych, ktére umozliwiajg robotom AMR odbieranie i odktadanie palet
i wozkow oraz gwarantujg tatwg integracje i skalowalno$¢ w catym
fancuchu wartosci. W bardziej ztozonych zastosowaniach, ktére
zyskuja na popularno$ci, modele MiR moga poruszac sie zzamon-
towanym wspétpracujgcym ramieniem robotycznym, pozwalajgcym
na wykonywanie zadan zwigzanych z zatadunkiem, roztadunkiem
i transportem materiatow. Takie rozwigzanie jest bardzo elastyczne
i fatwe do przystosowania do réznych procesow, niezaleznie od
dostepnej przestrzeni roboczej.

MiR100

Bardzo elastyczny robot,
autonomicznie transpor-
tujgey tadunki do 100 kg.
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